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. 3D potentiata
Percezione 3D po o L

' La serie PUDU BG1 integra rilevamento 3D e calcolo Al ad @ sstazioni per un
riconc .;.‘: reciso e un'evitamento dinamico. Garantisce una mappatura e una
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osfinate, aumenta automaticamente |a préssione della spazzola per.

Uunda pulizid Immacaola UNa Sola passara.
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atico Al-Native
etfrica.
centrazione del detergente in base
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Sistema di.o'lo

Pulizia mirata Al-Native

Alimentata da un campo visivo ultra-ampio e dalla visione Al, la serie
PUDU BGI rileva e colpisce lo sporco in tempo reale.

Questo approccio "Vedi e Pulisci' trasforma le operazioni da passive a
proattive, garantendo pavimenti immacolati nelle zone ad alto traffico
con tempi di risposta rapidissimi.
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INnferazione vomo-robor
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garantendo una risposta rapida a situazioni imprey ’re 3

del funzionamento autonomo. A y

Avvisi acustici e visivi

Segnali luminosi e sonori integrati comunicano le intenzioni
del robot. Avverte in modo proattivo pedoni o veicoli per
garantire la precedenza in sicurezza e un'interazione
armoniosa in aree pubbliche affollate.




Conirollo accessi S Chiamata framite pager PUDU Link




Spazzola a disco lavante Lama in gomma Pad abrasivo
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Spazzola laterale Spazzola a rullo spazzante Contenitore rifiuti



Capacita di pulizia

Peso
Dimensioni

Metodi di navigazione
Velocita di crociera
Spazio di manovra
Larghezza di pulizia
Prestazioni di pulizia

Capacita del contenitore rifiuti
Capacita del serbatoio acqua
Capacita del serbatoio detergente
Comunicazioni

Funzionamento autonomo
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Spazzolatura, Iovogglo, mocio per polvere (opzionale),
supporta la pulizia dei bordi,
dosaggio automatico del doppio detergente

circa 344 kg

/
1195 x 760 x 1303 mm (con tergivetro) y
1120 x 660 x 1303 mm (senza tergivetro) i‘

Posizionamento tramite fusione Lidar + 3D VSLAM
02~1.0m/s

Min 85 cm

550 mm / 708 mm (con spazzole laterali)

Modalita di pulizia a copertura: Max. 2000 m?/h
Modalita di pulizia a spot: Max. 6000 m2/h

5L
Serbatoio acqua pulita: 75 L Serbatoio acqua sporca: 60 L
Doppi serbatoi detergente, totale circa 7 L

Supporta 4G, Wi-Fi, Bluetooth,
comunicazione con cancelli elettronici/ascensori (opzionale)

Supportato (richiede workstation opzionale)
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Capacita di pulizia Spazzolatura, lavaggio, mocio per polvere (opzionale),
supporta la pulizia dei bordi,
dosaggio automatico del doppio detergente

Peso circa 344 kg
Dimensioni 1195 x 760 x 1303 mm (con tergivetro)
1120 x 660 x 1303 mm (senza tergivetro)
Metodi di navigazione Posizionamento tramite fusione 3D Lidar + 3D VSLAM
Velocita di crociera 02~1.2m/s
Spazio di manovra Min 85 cm
Larghezza di pulizia 550 mm / 708 mm (con spazzole laterali)
Prestazioni di pulizia Modadalita di pulizia a copertura: Max. 2000 m?/h
Modadalita di pulizia a spot: Max. 6000 m?/h
Capacita del contenitore rifiuti 5L
Capacita del serbatoio acqua Serbatoio acqua pulita: 75 L

Serbatoio acqua sporca: 60 L
Capacita del serbatoio detergente Doppi serbatoi detergente, totale circa 7 L

Comunicazioni Supporta 4G, Wi-Fi, Bluetooth,
comunicazione con cancelli elettronici/ascensori (opzionale)

Funzionamento autonomo Supportato (richiede una base diricarica/una stazione di lavoro opzionale)



Contattaci

. Bombelli Giancarlo SPA
om 1 S.S. del Sempione 49/51
S.p.A.

20015 San Lorenzo di Parabiago Mi

0331 551025 commerciale@bombelli-spa.com roboftpulizie.it


https://www.robotpulizie.it/
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